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EEMUA / API inspectie

Terra Inspectioneering 

verzorgt complete 

EEMUA/API inspecties binnen 

de procesindustrie door 

middel van drones



EEMUA / API inspectie

Collecting data Reporting

Terra Drone Inspection Infrastructure



Nieuwe drone

We hebben met VIO een 

nieuwe drone ontwikkeld 

waarmee we geen besloten 

ruimtes hoeven te betreden 

en waarmee we de X-, Y- 

en Z-coördinaten van 

meetresultaten kunnen 

vastleggen.



Visual Inertial Odometry (VIO) is een 

techniek die wordt gebruikt in 

robotica om de beweging van een 

robot te schatten door informatie van 

zowel visuele- als bewegingssensoren 

te combineren.

De bewegingssensoren, zoals 

versnellingsmeters en gyroscopen, 

meten de versnellings- en 

rotatiesnelheden van de camera

Visual Inertial Odometry
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